SCORBOT ER9

Utbildr;.ings;ob.o“t med 5-axlar med DC-servon styrda med LATTANVAN D KRAFTFULL
RS232-ansluten styrenhet med |6 digitala ingangar och 16 U TBILDNINGSROBOT

digitala utgangar . Roboten styrs med SCORBASE eller ACL,

som ar lattanvanda programsprak for robotar som sadana ¢ 5 axlar med DC-servon (ven linjéir positionering)
och i samverkan med kringutrustning. Extra axlar kan anslu-
. Elektriskt fingergripdon med positionering & méatfunktion eller
tas (upp till 12 axlar i styrenheten) for att kunna positionera pneumatiska verktyg eller verktygsvéxlare
akrorelse’ rundmatare, bana‘ XY-bord mm med samma pro- . extra axlar fér kringutrustning (upp till 12 axlar) - option

grammeringsenhet (dosa) och programvara. Dod-mansgrepp
. . 16 dig in, 16 dig ut

i dosan (sakerhet). Ytterligare kringutrustningar ansluts via I/

. . . . Hastighet 1900 mm/s, repeternoggrannhet 0.05 mm

O:s (tex olika styrobjekt, PLC:er, maskiner mm). Roboten ¢ /o rep 9

kan arbeta punkt-till-punkt och linjart. Liromedel pa svenska *  Arbetsomradets radie 691 mm

utan kostnad. e Lyftkapacitet 2 kg

. RS232-anslutning till PC:n

SUM teknik AB
. SCORBASE & ACL med eller utan simulering med eller utan

Aschebergsgatan 33 e
22 ringutrustningar
SE-411 33 GOTEBORG SEEn
Tfn: 031-169933 . Justerbara parametrar fr styrningen

dan@sum-teknik.se
www.sum-teknik.se



