
MHM-3-axlig portal 

Styrobjekt som kan kombineras på en lång rad sätt. Objek-

tet finns med som simulerat objekt i våra programvaror. 

Objekten kommer med eller utan PLC, OP-panel och appa-

ratskåp. Objektet kan samverka med andra objekt via mel-

lanbuffert med eller utan olika givartyper eller via centrala 

transportörer (bana, rundmatare, skyttelsystem, robot etc). 

Objektet kan även vara en del av LT-systemet (vårt byggsy-

stem inom mekatronik och automation). 

• Pick-and-place-portal med fingergripdon 

eller magnetgripdon 

• 3 axlar med positionering med pulser 

• Med eller utan styrsystem, OP-panel och 

styrskåp 

• Samverkan med PLC, robot och/eller andra 

styrobjekt (via I/O och eller fältbuss) med 

eller utan central transportör (eller 

mellanbuffert med eller utan givare), tex 

med LT-systemet för mekatronik 
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